Urzadzenie do kontroli geometrii ustawienia két i osi pojazdow

COMES G-Car

COMES G-Car jest komputerowym przyrzgdem do kontroli geometrii ustawienia kot i osi pojazdoéw o
dmc do 3,5, umozliwiajgcych pomiar samochoddw osobowych, a takze miniwandw oraz samochodéw
dostawczych.

Urzadzenie COMES G-Car wystepuje w dwdch wersjach:
- G-Car 8.0 - posiada 4 gtowice aktywne
- G-Car 4.0 — posiada 2 gtowice aktywne oraz 2 pasywne.

Obydwie wersje posiadajg takie same mozliwosci pomiarowe. Rdznica polega na tym, ze w przypadku
G-Car 8.0 pomiar wszystkich parametrow mierzonych odbywa sie jednoczesnie, natomiast dla G-Car
4.0 najpierw odbywa sie pomiar i regulacja osi tylnej, a dopiero potem pomiar i regulacja osi przedniej.
Dodatkowo czas pomiaru G-Car 8.0 jest znacznie szybszy niz dla G-Car 4.0.




COMES G-Car jest urzgdzeniem wykonujgcym pomiary wzgledem geometrycznej osi jazdy pojazdu.

COMES G-Car:

- jest kompletnym komputerowym przyrzgdem CCD do pomiarow geometrii két i osi pojazdéw o dmc
do 3,5t

- posiada gtowice pomiarowe wyposazone m.in. w elektroniczne dwuosiowe inklinometry do pomiarow
katow pionowych oraz wysokiej jakosci kamery CCD do pomiaréw katow poziomych pojazdu

- posiada akumulatorowe (bezprzewodowe) zasilanie zespotéw pomiarowych

- wykorzystuje bezprzewodowg komunikacje radiowg miedzy zespotami pomiarowymi i jednostkg
centralng

- posiada uchwyty kot umozliwiajgce montaz na obreczach w zakresie srednic 10”” do 25”

- posiada program PC wyswietlajgcy na ekranach caty proces pomiardw i regulacji, przedstawiajgcy
parametry mierzone w czasie rzeczywistym, tworzgcym raporty pomiarowe oraz pozwalajgcym na
archiwizacje wynikow pomiaréw

- wyniki przedstawiane sg w sposéb tabelaryczny jak réwniez graficzny, obrazujgcy w czytelny
sposob ustawienie koét i opis pojazdu

- protokét pomiarowy zawiera dane fabryczne, jak réwniez dane przed i po regulacji, dane klienta
oraz graficzng prezentacje wynikow

- kompensacja odbywa poprzez obrét uniesionych jak rowniez przez przetaczanie pojazdu




o Gtlowice pomiarowe bezprzewodowe aktywne 4 2
o Glowice pomiarowe bezprzewodowe pasywne - 2
o Modut sterujacy (do wspétpracy gtowic z PC) 1 1
o Uchwyty mocujgce gtowice na obreczach kot 4 4
o Blokada kierownicy 1 1
e Blokada pedatu hamulca 1 1
e Obrotnice 2 2
e Plyty rozprezna pod kota tylne 2 2
o Szafka jezdna/ stanowisko odktadcze 1 1
¢ Instrukcja obstugi, instrukcja skrocona 1 1
e Zestaw PC (komputer, monitor, klawiatura, mysz) 1 komplet 1 komplet

Urzadzenie G-Car umozliwia pomiar nastepujgcych parametrow:
zbieznos¢ catkowita
zbieznos¢ indywidualna kot
réznica zbieznosci
kat pochylenia kot
réznica kata pochylenia kot
kat pochylenia osi zwrotnicy két osi przedniej
kat wyprzedzenia osi zwrotnicy kot osi przedniej
réznica katow skretu kot osi przedniegj
maksymalny kat skretu kot osi przedniej
odchylenie geometrycznej osi jazdy od osi symetrii / sladowosc¢ kot
wzdtuzne przesuniecie kot osi przedniej i tylnej
boczne przesuniecie kot dla strony lewej i prawej
nierownolegto$¢ osi / roznica rozstawu osi pojazdu
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Posiada program PC wyswietlajgcy na ekranach caty proces pomiardw i regulaciji

KOMPENSACJA KROK 4/21
COMES e e s s
PROGRAM PRO 1.0

i@ Pomiar SKP (petny)

OO  Pomiar whasny

N/

- . .
\O\ Pomiar ekspercki
o

AY

D—U Pomiar pojedynczej osi

. 5 wzaronmow [ 0K 2y usmwena | X
Menu gtéwne — wybor rodzaju pomiaru

< > ROZNICA SKRETY KOk KROK 6/21 < > WYNIKI POMIAROW | WERSJA TABELARYCZNA KROK 7/21

DANE PRODUCENTA PRZED REGULACIA POREGULACH
Biezacy kat ustawienia kierownicy
MINMUM  MAKSIMUM LEWA PRAWA LEwA PRAWA
» oxe
000 00

0S PRZEDNIA|
z

025

300°

< > WYNIKI POMIAROW | WERSJA GRAFICZNA KROK 8/21 KROK 8/21

OP Zbieznoéé koto LEWE OP Zbieznosc CALKOWITA OP Zbieznoi¢ kolo PRAWE

OP kat pochylenia kolo LEWE . OP kat pochylenia kolo PRAWE N U

OP KPOZ kolo PRAWE
Y

OT Odchylenie GOJ od 05! OT Zbieznoéé kolo PRAWE []

OT Zbieznosé CALKOWITA OT kat pochylenia kolo PRAWE

0

| Nierownolegios¢ osi

o« O o —— 5 onczronns
yniki pomiarow — katy dodatkowe

< > REGULACJA|OS TYLNA KROK 9/21 < > REGULACJA|OS TYLNA | KATY POCHYLENIA KROK 10/21

OT Zbieznos¢ koto LEWE OT Zbieznos¢é CALKOWITA OT Zbiezno$¢ koto PRAWE

v v v

! - ! OT kat pochylenia koto LEWE OT kat pochylenia koto PRAWE

OT kat pochylenia koto LEWE QT kat pochylenia koto PRAWE

v v

v v

OT Odchylenie GOJ od OSI
I

Ekran regulacji osi tylnej Duze ekrany pomiarowe jednego parametru




